Oogst & transport

Tomaten oogst AGV

Wij bieden u:
Snelle integratie zelfs in bestaande kassen

Geen onderhoudskosten voor het traject

Gebruiksvriendelijk systeem

Flexibiliteit in gebruik

De tomaten oogst AGV is de eerste autonoom rijdende wagen gebaseerd op Gridmap technologie. Door middel van
geintegreerde sensoren weet de oogstwagen zijn locatie en zijn er geen aanpassingen nodig aan kas, schuur of beton-
pad. De oogstwagen rijdt heen en weer tussen de paden en de verwerkingsruimte en schuift mee met de oogstende
werknemers. Er zijn dus geen mensen meer nodig die ervoor moeten zorgen dat de juiste wagen op het juiste moment

op de juiste plekis.

Door gebruik te maken van de Gridmap technologie is inbedrijfname en integreren van een AGV systeem goedkoper en

minder tijdrovend dan alle andere oplossingen.
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Geintegreerde handbe-
diening maakt het mo-
gelijk om de oogstwagen
snel in het juiste pad te
plaatsen

Overzichtelijke centrale
besturingstunnel zorgt
voor gemak in onderhoud
en revisie

Opbouw bestaat uit stan-
daard artikelen en zorgt er
daarvoor voor een snelle
opbouw en eenvoud in
onderhoud

Web interface voor het
vlootmanagement sys-
teem is intuitief en

eenvoudig in gebruik.

Technische specificatie AVG
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Lengte (cm) 267
Breedte (cm) 80
Gewicht (kg) 380
Laadvermogen (kg) 320
Hoogte zonder opbouw  (cm) 83
Hoogte met opbouw (cm) 159 - 187
Spoorbreedte (cm) 55
Buismaat (mm) 45
Rijsnelheid op betonpad (m/min) |100
Rijsnelheid op de buis (m/min) |55
Tractiebatterij (V/AR) 24/130
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